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Leistungen

& Periodische Befliegungen mittels
Drohnen

& Tagliche CraneCam-
Baustellendokumentation

& Autom. Erschutterungsmessungen

& Bestandesaufnahme der Strasse
und der Nachbargeb&ude

& Automatisches geodatisches

Mit dem Projekt Parco Lago entsteht in Altendorf SZ eine hochwertige Wohn- und Gleismonitoring
Geschéaftstberbauung direkt am Zurichsee. Die mehrjahrige Realisierung der .
Uberbauung erfordert eine prazise und kontinuierliche Dokumentation des TeChn0|°g'en

Baufortschritts sowie eine zentrale Verflugbarkeit aller relevanten
Baustelleninformationen.

& DroneCam

& 3 CraneCams

& 6 Geophone

& Tachymeter

& Neigungsmesser

Wir begleiten das Projekt mit verschiedenen Losungen im Bereich digitales
Baustellenmonitoring und Dokumentation. Ziel ist eine transparente Erfassung der
Bauentwicklung sowie die langfristige Nachvollziehbarkeit samtlicher Bauphasen.
Bereits zu Beginn der Arbeiten wurde die Baustelle regelméssig mittels
Drohnenbefliegungen dokumentiert. Nach der Installation der CraneCam konnte
der Fortschritt automatisiert und in hoher zeitlicher Auflédsung erfasst werden.

Séamtliche Bild-, Mess- und Projektdaten werden zentral Uber das
TEDAMOS Webportal bereitgestellt und visualisiert. Dadurch stehen aktuelle
Informationen jederzeit ortsunabhangig zur Verfigung und kénnen von
Bauherrschaft, Planern und Projektbeteiligten effizient genutzt werden.

Die digitale Dokumentation verbessert die Transparenz wahrend der gesamten
Bauphase, vereinfacht die Projektkoordination und schafft eine lickenlose
Nachvollziehbarkeit des Baufortschritts.


https://tedamos.ch/de/technologien/dronecam
https://tedamos.ch/de/technologien/cranecam
https://tedamos.ch/de/portal
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